
汽轮机本体参数的监视

为了监视汽轮机本体的机械设备，都要配置可靠的汽轮机监视仪表系统（Tuebine Supervisory Instrumentation）简称TSI，我单位#1、2采用上海松源系统，#3、#4采用的是成都松源系统。

汽轮机本体监视主要有以下几个方面：

1、 转速监视：

#1#2机组：采用探头PR6423，前置器CON041。 在前箱安装三个转速探头，安装电压10v，报警值3210，跳机值3270，3取2后至ETS， 在3瓦处安装一个PR9376 转速探头，安装间隙1mm，送到机头转速表

#3#4机组：安装4个探头PR9376，安装间隙1mm。其中3个测转速，一个测量零转速，通用的转速卡件MMS6312。

2、转子轴向位移的监视：

#1#2机组：采用探头PR6424，前置器CON041。 在2瓦处右侧安装两个轴位移探头，安装电压 10v，（-2，+2）报警值（-1.2，+0.8），跳机值（+1.2，-1.6）至ETS， 
#3#4机组：安装PR6424探头，前置器 CON021。在2瓦处两侧分别安装以个轴位移探头，安装电压12v，（-2，+2取反）报警值（-0.8，+0.8），跳机值（+1.0，-1.2）至ETS。通用的线性卡件MMS6210。
3、高压缸膨胀的监护：

#1#2机组：采用探头PR6426前置器CON041/916-120。安装在前箱内

安装电压12.67v，（-5.5，+6.5取反）报警值（-3，+6），跳机值（-3.2，+6.2）至ETS，
#3#4机组：采用探头PR6426前置器CON021/916-160。安装在前箱内

安装电压13v，（-7，+9取反）报警值（-5，+7），跳机值（-6，+8）至ETS，通用的线性卡件MMS6210。
4、低压转子膨胀监视：

#1#2 机组：采用探头PR6426，前置器CON041/916-160。安装在3瓦处，安装电压10v（-6，+10）

#3#4机组；采用探头PR6426 前置器CON021/916-160。安装3瓦处，

安装电压10v（-6，+10）通用的线性卡件MMS6210。
5、轴承振动监视：

#1机组：采用探头PR6423，前置器CON041每个瓦的位置分别安装2个，安装电压10v，报警值127，跳机值254。 

#2#3#4机组：采用探头PR6423，前置器CON021每个瓦的位置分别安装2个，安装电压12v，报警值125，跳机值256。

6、瓦振监视：PR9268

报警#1#2机组50跳机70  裸线式

#3#4机组报警50跳机80  插头式


